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MANIPULADOR UTERINO PARA CIRUGÍA MÍNIMAMENTE 
INVASIVA 

 

Descripción 

Cada año se realizan más de 1,3 millones de histerectomías, de las que 

unas 50.000 tienen lugar en España. Sin embargo, sólo en el 50% de 

estos procedimientos se emplean técnicas laparoscópicas. Esto 

supone un reto, ya que las histerectomías laparoscópicas ofrecen 

beneficios significativos sobre los procedimientos abiertos 

tradicionales, como la reducción de la estancia hospitalaria en un 20%, 

lo que permite un retorno más temprano a las actividades normales (en 

tres días), y la disminución del riesgo de infección. Los resultados sugieren 

que un mayor empleo de la cirugía laparoscópica en el sistema sanitario 

nacional podría suponer un importante ahorro de costes de 1 millón de 

euros por cada 5% de aumento en su uso. Alcanzando una tasa de 

histerectomía laparoscópica del 90%, los hospitales podrían ahorrar hasta 

16 millones de euros al año, teniendo en cuenta únicamente los gastos 

hospitalarios. Sin embargo, existen dudas a la hora de realizar cirugías 

laparoscópicas, ya que las pacientes que se someten a una histerectomía 

radical laparoscópica presentan tasas elevadas de recidiva tumoral en 

comparación con las que se someten al procedimiento abierto. Estudios 

anteriores indican una conexión entre los resultados negativos para las 

pacientes y el uso de un manipulador uterino durante la cirugía mínimamente invasiva. El uso habitual de un vástago 

intrauterino para mover el útero puede aumentar el riesgo de diseminación tumoral, lo que respalda una hipótesis. Para 

reducir la probabilidad de diseminación celular y mejorar los resultados de la histerectomía laparoscópica, investigadores de 

la Universitat Jaume I y la Fundació FISABIO han desarrollado un manipulador uterino que elimina la necesidad de un vástago 

intrauterino. 

Ventajas técnicas 

Los investigadores han desarrollado un manipulador uterino que evita dañar el tumor al extraer el eje intrauterino. El cuello 

uterino se sujeta mediante un sistema basado en técnicas de vacío con ventosas intercambiables de distintos tamaños. El 

dispositivo podría incorporar el uso de agentes biocidas en la copa que se adhiere al cuello uterino, lo que reduciría el riesgo 

de migración de virus y bacterias, especialmente el virus del papiloma humano (VPH). 

Ventajas: 

 El dispositivo evita el contacto con el tumor durante la manipulación uterina, reduciendo la migración de agentes 

potencialmente cancerígenos y el riesgo de recurrencia del cáncer. 

 El uso del dispositivo no es traumático para la paciente, ya que no pone en peligro las paredes del útero.  

 Permite realizar histerectomías laparoscópicas, aumentando potencialmente el número de cirugías mínimamente 

invasivas realizadas.  

Partes del manipulador y ejemplo de 
prototipo impreso en 3D 
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Estado de desarrollo y derechos de propiedad industrial 

El Technology Readiness Level (TRL) del proyecto se encuentra actualmente en TRL 4, habiendo sido sometido a pruebas 

experimentales en laboratorio. Se ha presentado una solicitud de patente española ante la Oficina Española de Patentes y 

Marcas (OEPM) con el número de referencia P202330248, titulada «MANIPULADOR UTERINO» y una extensión PCT con 

número de solicitud PCT/ES2024/070098 y fecha 20 de febrero de 2024. 
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