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MANIPULADOR UTERINO PARA
CIRUGIA MINIMAMENTE INVASIVA

Descripcion

Diversos estudios han evidenciado la necesidad de disefiar un manipulador uterino

que mejore la técnica quirdrgica con abordaje laparoscdpico y, en particular, no Conector tubo de Guia d
lesione el tumor inicial de cérvix uterino. vacio 9x13 mm Ala de corte
Investigadores del Grupo de Investigacion de Biomecanica y Ergonomia de la :

Linea de vacio 2

Universidad Jaume | y de la Unidad de Referencia de Cirugia Oncolégica Abdomino -
Pélvica (UR - COAP) del Hospital General Universitario de Castellén, perteneciente a
la Fundacién para el Fomento de la Investigacién Sanitaria y Biomédica de la
Comunitat Valenciana, FISABIO, han desarrollado un manipulador uterino
atraumatico para la cirugia ginecolégica minimamente invasiva.

Camara de vacio

El objetivo de los investigadores es que el instrumento quirdrgico patentado se pueda
aplicar para la histerectomia abdominal laparoscopica, con un sistema de sujecion por
vacio al cérvix mediante un sistema de copas intercambiables de diferente tallaje, de
manera que no se lesione el tumor inicial y se minimice el dafio causado en la
manipulacién del Gtero y, por tanto, de la migracién de posibles agentes cancerigenos.

Orificios de
succion y drenado

Mango

Partes del manipulador y ejemplo de

. prototipo impreso en 3D
Ventajas técnicas

Ventajas técnicas:

- Se evita la lesion del tumor inicial.

- Aislamiento del tumor de la cavidad abdominal.

- Se minimiza el dafio causado a la manipulacién del Gtero y, por tanto, de la posible migracion de agentes cancerigenos.
- Facilita la cirugia minimamente invasiva, especialmente la robética.

Beneficios empresariales:

- Reduccién del tiempo de estancia hospitalaria después de la intervencién quirtrgica.

Estado de desarrollo y derechos de propiedad industrial
Estado de desarrollo:

- La tecnologia esta validada a escala experimental en entorno de laboratorio.
Derechos de propiedad industrial:

- Invencion protegida mediante solicitud de patente espafiola con nimero de referencia P202330248 y fecha de presentacion 24 de marzo de 2023.

Area de Innovacion FISABIO

Avda. Catalufia, 21 lt q L§Cl ; I“L -
46020Valencia i *{,w ,z* ’ﬁ AR e
i H 5 H Industrinies do Steteme Nacioal o 50104 e wrlos| Cofinanciade por
innovacion@fisabio.es Ly ved o
www.fisabio.es % L
GENERALITAT Financiado por
AV la Unién Europea

VALENCIANA
K|



